40 VIESNIK

Subota / nedjelja, 9. i 10. listopada 2010.

TREBAMO BAREM 50 ROBOTA
za zastitu podmorskog blaga

Jadranka KLISOVIC

odvodna robotika vrlo je razvijena
u svijetu, a od prije pet godina i
Hrvatska hvata ubrzani korak s do-
stignudima na tom podrudju. Tada
dJemna ?,a_gr,el?_aé_l_(_om Eakultetu elektrotehni-
ke i raCunarstva osnovan Laboratorij za
podvodne sustave i tehnologije, a prije
dvije godine u toj je ustanovi pokrenut
projekt »Razvoj istraZivackih potencijala
hrvatske podvodne robotike« koji financi-
ra Europska komisija.

U kratko vrijeme u Hrvatsku su pri-
vudeni brojni suradnici, a skupina emi-
nentnih svjetskih strucnjaka u organizaci-
ji FER-a i SveuciliSta u Zagrebu i Zadru, na
Murteru je ovih dana sudjelovala na ra-
dionici podvodne robotike. Radionica je
okupila struénjake iz biologije, arheologi-
je, pomorske sigurnosti te vojne stru¢nja-
ke, dakle, sve one ¢iji je rad vezan uz pod-
morje i robotiku.

Dipl. inZ, biolog Mosor Prvan, po-
mocnik voditelja projekta u kojem se is-
traZuju potencijali hrvatske podvodne ro-
botike, upozorava da je Jadransko more
desetljecima sustavno zanemarivano.

»#bog nedostatka sredstava i struénja-
ka, istraZivanje i zaltita Jadrana nisu ni
blizu zadovoljavajucoj razini. Hrvatska
danas ne samo da nema popis podvodnih
objekata - bioloskih i arheolodkih, ve¢ ni
onih objekata koji znace opasnost za po-
morsku plovidbu i morski okolis. Jos, nai-
me, nemamo ni materijalnih kapaciteta
za nadzor i kontrolu morskog teritorija«,
istiCe taj strucnjak sa zagrebackog FER-a.
koji smatra da podvodna robotika moze
znatno pomodi kako bi se to ispravilo i
Hrvatska pozicionirala kao jedan od cen-
tara razvoja i uporabe podvodnih robot-
skih sustava.

Hrvatska je svojim teoretskim znanjem
i prakticnim radom u razvoju softvera uz
rame svjetskom vrhu iako se pacelo tek
prije pet godina, naglasava roboticar prof.
dr. scZoran Vukic, voditelj projekta pod-
vodne robotike,

»Nakon §to smo prije dvije godine po-
krenuli projekt 'Razvoj istraZivackog po-
tencijala hrvatske podvodne robotike' koji
financira Europska komisija, mogli smo
nabaviti visoko soficiranu opremu nuZnu
za daljniji rad. Tim projektom pozicionira-
li smo se kao regionalni centar za razvoj
podvodnih  sustava i privukli mnoge
medunarodne suradnike.«

Roboticar, dipl. inZ. Matko Barisi¢, pod
cijim je vodstvom na Murteru odrZana je-
dnotjedna radionica, ukazuje na wveliku
vaZznost medusobnog povezivanja
stru¢njaka razlicitih podrucdja ¢ime jer
krajnji u¢inak postaje puno kvalitetniji,

efikasniji i jeftiniji. Stru¢njaci na terenu
rade s dvjema vrstama robota - upravlja-
nima i autonomnima. Prvi su kabelom
povezani za upravljacku plocu i operater
u svakom trenutku ima nadzor nad nji-
ma. Kabel je, ipak, njegova ogranicava-
juca komponenta, a prednost to 5to u sva-
kom trenutku moZe proslijediti informa-
ciju. Autonomni robot samostalno oba-
vlja programirane zadace $to znadi da nije
povezan kabelom. Njegov je nedostatak
Sto se s njega ne moze odmah primiti in-
formacija, ve¢ se ona »skida nakon po-
vratka s terena«.

Biologinja doc. dr. sc Tatjana Ba-
kran-Petricoli skrece pozornost da je rije¢
o podecima stvarne interdisciplinarne su-
radnje na tom podrucju: »Roboticari ima-
ju tehnologiju koja je nama potrebna, a
njima je u interesu znati 5to nama treba
kako bi je nastavili razvijati. Kad uzmemo
u obzir koliko je podmorje covjeku slabo
dostupno zbog ogranicenja u vremenu i
dubini, jasno je $to nam robotika znadi za
bioloska istrazivanja tog prostora«.

Voditeljica arheolokog programa mr.
sc Irena Radi¢-Rossi podsjeca da se podvo-
dni roboti u arheologiji koriste ve¢ duze
vrijeme, a sada sve intenzivnije zahvalju-
juci razvoju tehnologije.

»Roboti slufe za otkrivanja i is-
trazivanja podvodnih lokaliteta. U Hrvat-
skoj nam je zanimljivo otkrivanje arheo-
loskih lokaliteta i njihovo dokumenti-
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ranje kako bi ih se moglo pravodobno
zastititi. Kod nas je to podelo skromnim
koracima, ali pocelo je. Kao primjer mogu
istaknuti otkrivanje lokacije brodoloma
Re di Italia kod Visa«, kae Radic-Rossi.
Dodaje da je radionica na Murteru iznim-
no vaZna zbog interdisciplinarnog pove-
zivanja. »I svi bududi projekti istraZivanja
Jadrana trebali bi biti zajednicki, geolo3ki,
arheoloski i biolodki. Kako je rijec o veli-
kim izdacima za opremu i organizaciju,
najlogi¢nije je da napokon napravimo
ono $to dosad nismo uspjeli - da kvalitet-
no suradujemo na istom projektue, is-
tice.

Istrazivackoj kampanji na Murteru pri-
druZila se i areheologinja prof. dr. Bridget
A. Buxton sa Sveudilista Rhode Island,
poznata i kao suradnica svjetski priznatog
podvodnog arheologa Roberta Ballarda
koji je pronasao olupinu Titanica.

»Ponajprije moram istaknuti da sam

odudevljena ljepotama hrvatske obale i
gostoljubivoscu ljudi koji su me docekali.
Ugodno sam iznenadena entuzijazmom i
velikim potencijalima hrvatskih ~ is-
traZzivaca, kako roboticara, tako i arheolo-
ga. Jadransko more oduvijek je bilo vazan

~plovni.put pa.je, stoga sigurno.da s dalj-

nim razvojem robotike u Hrvatskoj
moiemo ocekivati izuzetne arheoloske
nalaze«, rekla je dr. Brixton.

Dr. Vladimir Dijapic, voditelj NA-
TO-ova centra za podvodna istraZivanja
sa sjedistern u [taliji (NURC-NATO), ob-
jaSnjava da je uloga robota u pomorskoj
sigurnosti vrlo Siroka: »Robote koristimo
za nadzor plovnih putova, zadtitu luka, za
protuminsko djelovanje... Upravo je u
protuminskom  djelovanju  robotika
klju¢éna jer smanjuje opasnost za ljudske
Zivote. Autonomni robot 3alje se u poten-
cijalno minama zagadeno podrudje, loci-
ra minu i potom otpusta manjeg robota s
kamerom. Putem kamere operater moZe
vidjeti o kojem se tipu mine radi, a kraj-
nji je cilj da sam robot moZe deaktivirati
minu. Nasa je zadaca, dakle, da covjeka
uopée ne dovodimo u kontakt s mi-
nome,

Da Hrvatska u ovom trenutku nema ni
izdaleka dovoljno robota, potvrduje nam
i prof. Zoran Vuki¢. Da bismo zadovoljili
nase osnovne potrebe, trebalo bi nam
najmanje 50 robota, a u FER-ovu labora-
toriju sada su svega - tri.




