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Laboratorij za podvodne 

sustave i tehnologiju 

Sadržaj 

 Sustav MOOS 

 GPS uređaj 

 Kompas 

 Video kamera 

 Prijenos video signala 

 Skica sustava 
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Laboratorij za podvodne 

sustave i tehnologiju 

Sustav MOOS 

 Platforma za robotska istraživanja 

 Otvorenog koda, napisan u C++ 

 Zvjezdasta topologija 

 Klijent - poslužitelj 

 MOOSDB i MOOSApp 

 uMS 
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GPS uređaj 

 Locosys LS20030 

USB priključak 

 LED indikator 

 ugrađena baterija 

 greška u horizontalnom pozicioniranju ~ 3m 

 NMEA poruke 

GGA, GLL, GSA, GSV, RMS, VTG 

 $GPGGA,123519,4807.038,N,01131.000,E,1,08,0.9,54

5.4,M,46.9,M,,*47 
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Laboratorij za podvodne 

sustave i tehnologiju 

GPS uređaj 

 MOOSNavi klijent 

Obrada unutar metode Iterate() 

Latitude 

Longitude 

 Indic_EW 

 Indic_NS 
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Kompas 

 OceanServer OS5000 

USB priključak 

Male dimenzije 

Mala potrošnja energije 

Radna temperatura -40°C – 80°C 

 Točnost 

Kompas u ravnini – 0.5° 

Nagib ±30 – 1° 

Nagib ±60 – 1.5° 

 

Zagreb, lipanj 2011. 6 od 11 



Laboratorij za podvodne 

sustave i tehnologiju 

Kompas 

 Kalibracija 

Hard iron i Soft iron 

Prvo podesiti X i Y os 

Paziti na nagibe 

Podesiti Z os 

Soft iron opcionalno 
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Kompas 

 MOOSKompas klijent 

Primjer poruke: 

$Chhh.hPpp.pRrr.rTtt.t*cc 

Obrada unutar metode Iterate() 

compassData 
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Video kamera 

 Logitech QuickCam Express 

 USB priključak 

 Prijenos video signala pomoću programa VLC 
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Prijenos video signala 

 Skripte: 

Run.sh 

Receive.sh 

 IP adresa 

 Vrata (5004) 

 Veličina slike (640x480) 
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Skica sustava 
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